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OBRAZEK 1. Grafické znazornéni funkce
¥y

Zdroj: program Graph
P11 vypocétu monotonii nas zajiméa priubéh funkce — zda a na kterych intervalech je zadana

funkce rostouci a na kterych je klesajici na jejim defini¢cnim oboru.



OBRAZEK 2. Grafické znazornéni funkce (plna) a jeji prvni derivace (teckovand)

Zdroj: program Graph
Kde je puvodni funkce rostouci, tam je derivace nad osou x. Kde je klesajici, tam je pod osou

x. V mistech extrému osu z protiné.



