K onveui da, bonkdvitos
£l xe™
) definien’ obor X8R
I (x] - e;""x% 4 c"ﬁ-k ( ‘“"{’) s 8 ~BF " 6\_?;/#)?

,L”-) %@MK Nudoutls  Hooclu X=2 m U
e

f@ /l’. éobréofm/ﬁw (-«Oa/f—z)/ konveen) ua <z, Da) .
/%%%Zuu/ doof ma Jouta olal LZ 2e’




OBRAZEK 1. Grafické znazornéni funkce

y

Zdroj: program Graph
Zajimé nas prubéh funkce — zda a na kterych intervalech je zadana funkce konvexni a na

kterych konkavni na jejim defini¢nim oboru.



OBRAZEK 2. Grafické znazornéni funkce (plna) a jeji prvni derivace (teckovand)
ny

Zdroj: program Graph
Ke zjisténi konvexnosti a konkavnosti potifebujeme druhou derivaci. Prvni derivace je tedy
pouhym mezisou¢tem. (Nicméné z prvni derivace mizeme vy¢ist monotonnost funkce. Kde je
ptvodni funkce rostouci, tam je derivace nad osou x. Kde je klesajici, tam je pod osou x.

V mistech extrémut prvni derivace osu z protina.)



OBRAZEK 3. Grafické znézornéni funkce (plna), jeji prvni derivace (teckovana)

a druhé derivace (¢arkovana)

y

Zdroj: program Graph
Kde je puvodni funkce konvexni, tam je druha derivace nad osou z. Kde je konkavni, tam je

druh& derivace pod osou x. V mistech inflexnich bodi druha derivace osu x protina.



